Prof. Dr. Alfred Toth
Raumsemiotische Determinationsfunktionen

1. Im folgenden wird eine raumsemiotische Determinationsfunktion in die
Ontik eingefiihrt. Sie besagt, daf3 die von Bense (ap. Bense/Walther 1973, S.
80) als diskret eingefiihrten raumsemiotischen Objektkategorien (vgl. Toth
2015) durch andere raumsemiotische Objektkategorien zu einer Determina-
tionsfunktion, die nicht mehr langer semiotisch diskret ist, erweitert wird. Die
Konversion der Determinationsfunktion kann man entsprechend als Adapta-
tionsfunktion definieren.

2.1. Det = (S — Abb)

Rue du Jour, Paris



2.2.Det = (Abb - S)

Rue Tournefort, Paris

2.3.Det = (S — Rep)

Place de la Madeleine, Paris



2.4.Det=(Rep—YS)
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Rue de Belleville, Paris

2.5. Det = (Abb = Rep)

Rue Henry Monnier, Paris



2.6. Det = (Rep — Abb)

Rue Pierre Bonnard, Paris
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